SATIE feéte | Le SATIE au travers de
35 ANS ' quelques réalisations

de recherche
Eric Vourc’h

et méme un peu plus, .
en Hectrical Engineering Fantassin

Auteurs des photographies : Agnes Vignes, Dominique Placko

Sources d’information : Dominique Bach, Henri Clergeot, Cécile Durieu, Francois Costa,
Eric Labouré, Bernard Multon, Dominique Placko

Les décors sont de Roger Hart et les costumes de Donald Cardwell
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Convertisseur a découpage pour soudage a l'arc

Francgois Forest ’H’
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llllll'nhlllnn par le réseay triphasé 3sov
Isolation galvanique,
s fréquence minimale de travail : 20khz,

soudage a carac éristiques hor zon
I I - CAHIER DES CHARGES I o

ales (tension constante)
réglables de 15 & 4q5v,

- — - limitation en courant par caractéristiques verticales (c

ourant
constant) réglables de 10 a 3004,

i éali éné de courant continu
I1 s'agit d'étudier et de réaliser un générateur

i “ourant de court-circujt : 500A
au soudage eIECtrique selon le procede MIG (metal inerte gaz). Le Coura
destiné

- tension a vide supérieure oy égale A 45v.

principe de ce procédé est illustré par la fig.Al.

Les points de fonctionnement du  générateur devront se sjityer dans J]a

partie du plan représentée fig.A2
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Matériaux, caractérisation,

’EU QbCLfUﬂ]JMJ modélisation, Intégration

De puissance

These -1991-1994

Etude de la CEM des alimentations a découpage

Analyse et modélisation des
perturbations électromagnétiques
générées par les convertisseurs

en électronique de puissance.



Machines a réluctance variable et actionneurs linéaires

Equipe machine : Jean Lucidarme et Bernard Multon
Autour de 1990

Machine a réluctance variable
pour pompe a eau (VALEO)

Actionneur linéaire a commutation de flux
(tringles a rideaux SIMU/SOMFY)
1992-1995



Machines a commutation de flux (1993)

‘Mjé]@ﬁ]mmcj é’j’t’@@,ﬂ@]“&i Equipe conception d’actionneurs : Laurent Prévond,

Jean Paradge, Maryline Elapin, Bernard Multon

Micro-moteur monophasé a
commutation de flux



Machines spéciales

ILE-DE-FRANCE

Collaboration 1988-1991

Coopeération exemplaire
entre Normale sup et une PMI

«Ils ont le sens des réalités
industrielles », dit le- p-dg de
LPMI en parlant des norma-
liens avec lesquels il vient de
développer une gamme de
MICrOMOLENr’s.

ssurément, le conseil régional d’He

de-France n'a pas fair le mauvais

choix en décernant dernicrement
son Prix de I'innovation technologique
1993 (catégoric “mécanique”) a la société
L.PMI, car I"application électronique lau-
réate est en parfaite concordance avee
Pesprit du concours, @ savoir encourager la
cooperation entre PME-PMI et laboratoires
de recherche.
Equipementier travaillant principalement
pour la defense, pour Pacronautique civile
et pour le secteur de la robotique, LPMI a
développé, en effet, en étroit partenariat
avec le Lésir (Laboratoire d'électricité
signaux et robotique de 1'Ecole nationale

Laboratoire des

supéricure de Cachan, Val-de-Marmne), une
gamme de micromotcurs électriques
d’asservissement a réluctance variable,

« Ges motenrs, au fonctionnement proche de

Commandé électroniguement, le nouveau
micromoteur de la sociaté LPMI est le fruit
d'une coopération exemplaire avec un
laboratoire de Normale sup.,

celied des miotenrs @ cocrant Continl, 1E COMmpor-
tent w @imant, w svstéme collectenr-balais,
indique-t-on au siege de LPMI a Chanre
loup-les-Vignes (Yvelines), Lensemible callec-

Systémes et Applications des Technologies
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teir-balais des motesers tradi

o par une édectron,

capian mdc I.'.,' a rdluctance variable, » Ce
capteur a fait 'objet d'un dépot de brevet
conjoint LPMI-Lésir,

Les diamétres des moteurs - puissances; ¢
S0W a 200W (la gamme comporte quatre
modcles) - vont de 27mm @ 50mm, La
commercialisation, en phase de démarrage,
doit permettre la création de trois emplos.
LPMI, dont le chiffre d’affaires &°éléve a
environ 20 MFE, emploie 50 personnes dont
une dizaine d'ingénicurs ou techniciens
supeérieurs.

s Depuis de longues anndes, nous travaillous
avee le Listr, indique Alain Coty, p-dg de
LPMI, nais ¢’est seuldement sur ce projer quc
notre coopération, jusqu’alors ponctuelie, et
devenue récllement contractuelle. Au détowr
d’une comversanien, ajoute M. Corty
chieur du Lésir ni'avai panké de ses avanx s
e nowvean type de moteur dectrigue; a la swe
dz cette renconne, nows avons comacté ke consal
vegional, qui nows a aidés a monier le projet a
travers son CRITT Méca. » Basé a Saint-
Aubin (Essonne), ce CRITT (Centre régi-

o cher

ELECTRONIQUE INTERNATIONAL m HeBpO - 10 FEVRIER 1994 - N° 127

UNIVERSITE
de Cergy-Pontois

Conception d'une gamme de drives (MRV)
pour la société LPMI (Dir. Alain Coty)

¢) est spécialisé dans la robotique,
Fautomatique et la mécanigue.
v Létude du nonvear wmoteter s°est st bien dérowe
lée que wons eu presguee six mois d’avan-
ce sur les prévisions, se réjouit M. Coty. Fe
dresse unr bilan extrémement positsf de notre
coopérarion avee de Lévir. Nowts avons troueé en
; e nons des gens ayanr les preds bien sty
: de brillants théoriciens, wals avee le sens
des realités indestrielles, et en particulier e sens
des le:f‘l”\, ve
Au dépars, poursuit le p-dg de LPMI, noues
destinions e nouz

Al ROtenr suriont a nos
nels de Uacronaiique, pour Jes

) T} J
clienis tradi
£ Reo: A svaiia ’ P 2 s
COMIRANAES CrecTrigees d’avions. Mai, depras,
ous avons déconvert bien d'atares applications

o7 Pordanie. Bt Brrasterirees are. Nows be
SCnl picme plis Ppromeiienses Ve, INOUS peni-
sony fabriguer, cétte amée, wne centaine d’unt

es. o R.F.

M L'Ateller interuniversitaire de microélec-
tronique de Toulouse organise du 14 au
18 février 1994 un stage d'initiation a la
fabrication des circuits intégrés.

TélL (16) 61 55 99 61.

M La société Fime (interfaces de communi-
cation) vient d'ouvrir & Caen une agence
régionale de distribution et de services, Fime
Quest, dirigée par Cyril Deflesselles.
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Cible coopérative Principe...
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AN Résolution en distancelieea'la
modulée-a 500 MHz =
| precision.de-mesure-de phase




1¢" prototype

71 7 |
Telemetre Iaser Henri Clergeot, Dominique Chapmpier, Sylvie Guillon,

Gilles Allegre =~ ~ 1982-89

* 1982 : Mémoire de DEA de Dominique Champier, 1 étude

* 1984... : These de Sylvie Guillon, 1" prototype

« 1989... : These de Gilles Allegre — collaboration avec le LETI Grenoble
Application automobile : cibles coopératives situées a [1 m - 10 m]

précision 0,1 mm et méme un peu mieux

Résolution en distance-liee-a’la
precision-de-mesure-de phase
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1" prototype

Télémétre Iaser Henri Clergeot, Sylvie Guillon

~ 1984-85
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Teléemetre laser

2¢Me prototype

Henri Clergeot, Dominique Placko, Sylvie Guillon,
Dominigue Bach (réalisation pieces)

~ 1987-88

Réalisation mécanique : Dominique Bach
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Télémetre laser

Henri Clergeot, Gilles Allegre
Vers 89

Gilles




Analyse de profil métallique (guidage de robots de soudage)

Ca pteu rs CF H. Clergeot, P. Aknin, D. Placko F. Monteil

1984/90

Multi-capteur a courants de Foucault pour imagerie de profil de soudure

Capteur situé le plus pres possible de la torche de soudage

ractere, fr
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Analyse de profil métallique (guidage de robots de soudage)

Ca pteu rs CF H. Clergeot, P. Aknin, D. Placko F. Monteil

1984/90

Elément modulable de capteur CF

Assemblage de 8 éléments

Réference

Capteur différentiel

e
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Analyse de profil métalligue (guidage de robots de soudage)

Ca pteu rs CF H. Clergeot, P. Aknin, D. Placko F. Monteil

1984/90

Capteur CF d’analyse de profil
3eme yersion, 1°™ plans

D. Placko, P. Aknin 1¢" plans
D. Placko, P. Aknin, Monteil

Robot de soudage

Capteur CF d’analyse de profil n° 2

~ 1985-86

Coquille céramique
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Analyse de profil métalliqgue (guidage de robots de soudage)

@%M@ @E H. Clergeot, P. Aknin, D. Placko F. Monteil

1984/90

Manip. de guidage de robot de soudage au CEA (1985) Collaboration CEA Saclay
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Soudage TIG

Environnement électromagnétique défavorable,
mesure sensible aux signaux parasites
Dérives thermiques

Traitement du signal pour affiner
I'information (déconvolution)

% 7 www karactere.fr




Mesure d’épaisseur de galvanisation

Ca pteu rs CF H. Clergeot, F. Monteil, D. Placko, D. Jacob

Retombées mono-capteurs de I'étude précédente (utilisation de I'expérience acquise
dans le contrble des dérives thermiques des capteurs, sources d’imprécision).
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Société galvalange :
collaboration sur des
toles d’alliage ZnAl
sortant d’'un bain de
& " galvanisation

.......

F. Monteil : commande de capteurs CF de mesure d’épaisseur montés sur buses ~1986/88

{ [T Laboratoire des
SAT ‘ [ Systemes et Applications des Technologies Cr:]rs o L [ 1 ANY] ]m

de I'Information et de I'Energie UMR CNRS 8029

'Dm,. 17 www kara



Mesure d’épaisseur de galvanisation de toles de zinc
H. Clergeot, F. Monteil, D. Placko, D. Jacob

-ﬁ
Capteurs CF de mesure d’épaisseur montés sur buses g
~ 1986/88 ;




Mesure d’épaisseur de galvanisation de toles de zinc

Cantatire rC
@M@M@ Q‘f H. Clergeot, D. Placko, D. Jacob

Collaboration : Stein-Heurtey

Mesures d’épaisseur de galvanisation (1986).*

Capteurs CF palcés en amont de la
_ » chaine, pres des buses de soufflage qui
w{ N A e — ——y régulent I'épaisseur déposée sur la tole
S’affranchir de la variation de la distance du iFhe dynaindagalvanipatiA].
capteur /! tole (vibrations).
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